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Einfuhrung

DistoX ist ein elektronisches VermessungsgeradigiHohlenforschung. Es besteht aus
einem Leica Disto X310 Laser Distanzmesser bei dentHHauptplatine gegen eine
Ersatzplatine ausgetauscht wurde. Diese ergan&utiktionen des Disto um einen
dreiachsigen elektronischen Kompass/Neigungsmesskeine Bluetooth Verbindung zum
drahtlosen Auslesen der Messresultate. Dank deractissgen Kompass kann die Messung
in jeder Richtung und bei jeder Lage des Geratedgen, ohne Einfluss auf die Genauigkeit.

Disto Funktionen

Der DistoX ist &hnlich zu bedienen wie der origiXal10.
In der Anzeige erscheinen der Azimut in der ersties,
Neigung in der zweiten und die Distanz in der st
Zeile. Die letzten 1000 Messungen bleiben im Geréat
gespeichert und kdnnen abgerufen oder Uber digdzitie
Verbindung Ubertragen werden.

Die wichtigsten Funktionen:

DIST: Einschalten / Laser ein / messen

CLR: Operation abbrechen, Laser ausschalten
REF (|] ) Distanz Referenz andern

TIMER: Timer starten (automatische Messung)
MEM ([=) ): Speicher anzeigen

SMART (£ ): Zusatzliche Informationen zu eimdéessung anzeigen (siehe unten)
FUNC: Informationen zum Gerét anzeigen (siehe ynten

Einschrankungen

Folgende X310 Funktionen sind nicht mdglich: MinimuMaximum, Addition, Subtraktion,
Flache, Volumen, Dreieck, Abstecken, Smart Horiabnt

Vorsicht:
Die Position des Endstlicks wird nicht automatig&amnt. Mit der REF und FUNC Taste
kann die Messebene manuell geandert werden.



Konfiguration und Optionen

Mit den folgenden Tasten und Tastenkombinationer@redie Optionen eingestellt. Die
Tasten mussen jeweils fur zwei Sekunden gedruekédh.

MEM: Langeneinheit andern

REF: Messebene dauerhaft auf Vorderseite
CLR: Ausschalten

MEM und SMART: Winkeleinheit: Grad/Gon

MEM und FUNC: Silent Mode ein/aus

MEM und MINUS: Rickwarts Mode ein/aus

REF und MINUS: Beep ein/aus

REF und PLUS: Beleuchtung ein/aus

REF und FUNC: Hintere Messebene: Gehause/Endstlick
CLR und SMART: Kalibrierung ein/aus

CLR und MEM: Zwischenspeicher fiir Ubertragung ldsth
CLR und FUNC: Bluetooth ein/aus

CLR und MINUS: Tastensperre ein

SMART und MINUS:  Dreifachmessung ein/aus

Die Langen- und Winkeleinheiten werden nur fir Alrezeige verwendet; sie haben keinen
Einfluss auf die gespeicherten und UbertragenearDat

Ruckwaérts Mode

Wenn der Rickwérts Mode eingeschaltet ist, werdeM@ssungen angezeigt wie wenn sie
in die Gegenrichtung gemessen waren. Das VorzeideehNeigung wird umgekehrt und der
Azimut um 180° erhéht. In der Anzeige erscheintRirckwartspfeil neben dem Laser
Symbol wenn der Mode eingeschaltet ist und wena Riiickwartsmessung vom Speicher
gelesen wird.

Dreifachmessung

Wenn die Dreifachmessung eingeschaltet ist prigt@erat auf drei nahezu identische
Messungen hintereinander. Wenn eine Dreifachmessikagnt wird, beept das Gerat
zweimal und zeigt ein ,identisch’ Zeichee: () rechts des Resultats. Nahezu identisch
bedeutet bei paarweisen Vergleichen eine Langediiz < 5cm und einen Richtungs-
unterschied < 3% (1.7°). PocketTopo verwendet tiislge Mass zur automatischen
Erkennung von Messstrecken. Ein kleines Dreie®k)(erscheint in der linken unteren
Bildschirmecke wenn die Dreifachmessung eingesehisit.

Gerat zurticksetzen (Factory Reset)

Werden die drei Tasten CLR, FUNC und MEM fir 5 Seden gedrickt, wird das Gerét in
den Originalzustand zurlickgesetzt. Der Speichet wotlstandig geldscht, die Optionen
werden auf die Standardwerte und die Kalibrierumigneutral zuriickgesetzt. Soll die

aktuelle Kalibrierung erhalten bleiben, muss sierguivom Gerét gelesen und nachher wieder
zurtckgeschrieben werden.



Zusatzliche Informationen zu Messungen

Mit der SMART Taste kann zusatzliche Informationezner Messung angezeigt werden.
Durch mehrfaches Driicken werden die folgenden in&dlonen durchlaufen. Nach dem
letzten Teil erscheint wieder die urspringliche éige.

Normale Messungen:

1) Azimut, horizontale Distanz, vertikale Distanp]le Distanz.

2) Querneigung und Dipwinkel (Neigung des magnbgsc-eldes).

3) Starke des magnetischen Feldes und der BesalpegiGravitation.
4) Rohe Sensorwerte (X,y,z) des integrierten Bestidjungssensors. *)
5) Rohe Sensorwerte (X,y,z) des separaten Besablegssensors. *)
6) Rohe Sensorwerte (X,y,z) des Magnetfeldsen$prs.

Kalibrierungsmessungen:

1) Kombinierte Werte der Beschleunigungssensorgnz(x
2) Werte des Magnetfeldsensors (x,y,2).

3) Werte des integrierten Beschleunigungssensogys)x*)
4) Werte des separaten Beschleunigungssensors)(X)y,

*) Die Informationen sind nicht verfligbar wenn v@peicher gelesen wird.

Bluetooth Verbindung

Wenn Bluetooth eingeschaltet ist, ist das Geré&rgalt erkennbar (discoverable) und
Verbindungen sind zugelassen (connectable). Da&t @escheint als ,DistoX-nnnn*“ mit
einer seriellen (SPP) Verbindung ,serial“. Dabaid&eatet nnnn die Seriennummer des
Gerates. Es ist kein Verbindungschlissel (Passkiyg. Wenn das angeschlossene Geréat
einen verlangt, ist er ,0000“ (vier Nullen).

Zum Auslesen der Resultate braucht es ein spexietiegramm (PocketTopo). Dieses lauft
entweder auf einem PC oder auf einem PDA. DamifRtagramm eine Verbindung zum
Disto aufbauen kann, muss unter Menu:OptionendRarBluetooth Port eingestellt werden.
Dieser ist im Bluetooth Manager als ,,ausgehendeelssr Port* fir das Gerat aufgefuhrt.

Bei eingeschaltetem Bluetooth erscheint das BluktS8gmbol am oberen Bildschirmrand. Es
blinkt wenn eine Verbindung zu einem anderen Geeéteht. In der oberen rechten Ecke
wird die Anzahl der noch nicht gesendeten Messuageezeigt, ausser beim Auslesen des
Speichers.

Es ist auch mdglich den Laser Uber Bluetooth festegeert ein und auszuschalten und eine
Messung auszuldsen. Die entsprechenden Befehlénsitenl Bluetooth.

Solange eine Bluetooth Verbindung aktiv ist schalex Disto nicht automatisch ab.



Ubertragungssperre (Silent Mode)

Im Silent Mode werden keine Daten Ubertragen selesin ein anderes Gerat verbunden ist.
Die Messungen werden weiterhin gespeichert abertsals bereits tbertragen markiert. In
der Anzeige erscheinen drei Striche (---) in de#ren rechten Ecke wenn der Silent Mode
aktiv ist. Mit MEM und FUNC kann der Mode ein- uadsgeschalten werden.

Wird CLR und MEM fur zwei Sekunden gedriickt, werddle aktuellen Messungen als
bereits gesendet markiert ohne in den Silent Modeechseln.

Laden der Batterie

Zum Laden der Batterie muss eine 5V Spannungsaqameltbe Ladebuchse im Batteriefach
angeschlossen werden. Ein Mobilfunkladegerat mardHJSB Stecker funktioniert bestens.

Die Batterieanzeige zeigt den aktuellen Ladezustamblinkt wahrend dem Ladevorgang
und wechselt zur normalen Anzeige wenn die Battgzladen ist.

Geréateinformationen

Mit der FUNC Taste kann eine Reihe von Informatsaiten angezeigt werden. Die FUNC
Taste im Ruhemodus zeigt die erste Seite. Weitesgetdungen von FUNC zeigen die
folgenden Seiten. Mit SMART kommt man zurtick zuezten Seite.

Seite 1: Batterie

Zeigt die Batteriespannung und die Art der Batteti€ fur LiPo und ,AL" fur Alkali. Die
Batterieart wird fur die Ladeanzeige gebraucht.ddudriicken der FUNC und SMART
Tasten fur 5 Sekunden kann die Batterieart gewé#iohseden. Es ist wichtig dass ,,LI*
gewahlt wird fur einen eingebauten LiPo Akku und_;Aei Verwendung von AAA
Primarzellen.

Seite 2: Versionen
Zeigt die Versionsnummern der Hard- und Firmware die Seriennummer des Geréates.

Seite 3: Bildschirm Helligkeit

Zeigt die aktuelle Helligkeitsstufe der Anzeigeheletung (1 - 10).

Zum Andern des Wertes mussen zuerst die PLUS uilNUJ@ITasten fur 2 Sekunden
gedrickt werden. Dann mit der PLUS oder MINUS Tastisprechend andern.

Die Beleuchtung ganz ausschalten kann man mitlgem erwahnten REF + PLUS Option.

Seite 4. Endstlicklange

Zeigt die Lange des Endstiickes in mm (-128 - 127).

Zum Andern des Wertes mussen zuerst die PLUS ulNUJ@ITasten fur 2 Sekunden
gedruckt werden. Dann mit der PLUS oder MINUS Tastisprechend andern.

Die Lange kann geandert werden fir ein selbstgetaadndstiick oder andere Féalle mit
einem speziellen Referenzpunkt.



Tipps
Beim Messen das Gerat mit beiden Handen haltermdglichst gegen die Wand absttitzen.

Beim Abschliessen einer Messung kann die DIST Tesnge gedrickt bleiben bis die
Messung gemacht und der Laser ausgeschaltet isthiaMessungen zu machen ohne das
Gerat zu bewegen.

Vorsicht mit Metallgegenstanden! Jedes
ferromagnetische Metall in der Nahe fuhrt zu
Fehlmessungen. Dies gilt nicht mehr nur fir den
Helm, auch andere Gegenstande am Korper,

wie Kletterausrustung (Stahlkarabiner), Entwickler,
Gurtschnallen oder Werkzeuge kdnnen dem Gerét :
nahe kommen.

FUr genaue Messungen empfiehlt es sich den hinte
Austrittspunkt des Lasers zu markieren.

Dies ist die Stelle die mdglichst genau auf dem
Messpunkt liegen sollte (Bild).

Das Gerat braucht deutlich weniger Strom wenn @le:htung ganz ausgeschaltet ist.

FUr genaue Ergebnisse sollte das Gerat regelm@assigalibriert werden.

Fehlerwerte

Wenn wahrend einer Messung ein Fehler auftritthesiet ,Info* in der Anzeige zusammen
mit einem der folgenden Fehlerwerte:

252: Temperatur zu hoch

253: Temperatur zu niedrig

255: Empfangssignal zu schwach
256: Empfangssignal zu stark
257: Zu viel Hintergrundlicht

260: Laser wurde unterbrochen

Wenn am oberen Bildschirmrand d&ng“ Symbol erscheint ist einer der beiden
Beschleunigungs-sensoren defekt. Das Geréat funktioauch mit nur einem Sensor aber die
Genauigkeit ist reduziert und die Kalibrierungrigtht mehr gultig wenn sie mit beiden
Sensoren gemacht wurde.



Technische Daten

Messbereich

Distanz: 0.05 —>100m

Azimut: 0 - 360°

Neigung: -90° - +90°  (keine Begrenzung der|5égt)
Querneigung: -180° - +180° (voll Tilt kompensiert)
Genauigkeit

Distanz: 2mm (0.05 — 10m)

Winkel: 0.5° RMS (wenn richtig kalibriert)
Funktionen

Einheiten: m / Fuss / Zoll, ° / Gon

Speicherkapazitat: 1000 Messungen

Laser Typ: 635nm, 1mW, Klasse 2
Mechanisch

Grosse: 55 x 31 x 122mm

Gewicht: 1509

Schutzklasse: IP65

Elektrisch

Batteriespannung: 1.5 -5.5V

Ladespannung: 4.5 -6V

Stromverbrauch Bat = 4V: Bat = 3V:
Inaktiv (inkl. Bluetooth): 4mA SmA
Beleuchtung ein: 9mA 11mA
Laser ein: 88mA 110mA

original X310, Bat = 3V:
36mA

43mA

120mA



